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LIGNEB1 

VACOUTRA 


HDALTR 

HDALAP 

EDALLE1 

EDALLE 2 

EDALLE 3 

HDALLE 2 

HDALLE 3 


TABLEAU B 

CARACTERISTIQUES GEOMETRIQUES 
DE LA STRUCTURE 


CARACTERISTIQUES GEOMETRIQUES TRANSVERSALES 


Ce parametre indique les VAriations 6ventuelles des COUpes TRAnsversales. 

Porter 0, si l’ouvrage prdsente des caract6ristiques transversales constantes tout le long 
de l’ouvrage. 

Porter 1, si l’ouvrage est de hauteur variable et prdsente une ou plusieurs nervures dont 
la largeur mesuree it l’intrados, varie d’une section h I’autre suivant le schema ci- 
dessous. 

Porter 2, si Pouvrage est de hauteur variable et prtisente une ou plusieurs nervures dont 
la largeur, mesurde & l’intrados, demeure constante. 



Epaisseur minimum de la dalle & mi-portee. 


Epaisseur maximale de la dalle sur appuis. 


Largeur droite d’une nervure it l’intrados dans la section de plus petite hauteur. 


G Largeur droite de l’encorbellement de gauche (G) ou de droite (D) (voir schdma 
D ci-dessous). 


G Largeur droite du premier gousset (correspondant respectivement it HDALLE 3 G et 
D HDALLE 3 D) rencontre it partir de l’extremite gauche ou droite des encorbellements. 


G Epaisseur de la dalle aux extremites des encorbellements de gauche (G) et de droite 
D (D). 


G Epaisseur du premier gousset rencontrd a partir de I’extremitd gauche (G) ou droite 
D (D) des encorbellements. 

Ne rien porter si la coupe transversale de la dalle ne comporte pas de gousset. 
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HDALLE 4 G Epaisseur du deuxifeme gousset rencontr6 fe partir de 1’extrfemitfe gauche (G) ou droite 
D (D) des encorbellements vers la fibre mediane de la dalle. 

Ne rien porter s’il n’y a pas de deuxifeme gousset. 


HOALLE 2G 
HDALLE 3G 

HDALLE 4G 


EDALLE 2G EDALLE 1 EDALLE 2D 




EDALLE 3G 


EDALLE 3D 


HDALLE 2D 
HDALLE 3D 

HDALLE 4D 


Compte tenu des dispositions adoptees on doit avoir : 

* HDALLE2. + HDALLE3. + HDALLE4. < HDALTR 

* EDALLE3. < EDALLE2. 

* EDALLE2G + EDALLE 1 + EDALLE2D = ETROTG + EGAU 
+ ESURCH + EDROI + ETROTD 

LIGNE B2 CETTE LIGNE N ’EST A REMPLIR QUE SI NERV £ 2 (cas de 

ponts a nervures multiples). 

LH1 Largeur droite du hourdis mesurfee entre les aretes infferieures de deux nervures (voir 

schema ci-dessous) dans la section de hauteur minimum. 


LH2 Largeur du hourdis mesure entre les sections d’encastrement du premier gousset (dfefini 

par HH3). 

LH3 Largeur du hourdis intermfediaire entre les origines des premiers goussets. 

HH2 Hauteur minimum du hourdis intermfediaire. 


HH3 Hauteur du premier gousset. 
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HH4 


ANERV* 

EPAIS * 

HNERV* 

AL(1) * 

AL(2) * 


Hauteur du second gousset ou du parement de la nervure dans la section de hauteur 
minimum. 


LH2 


LH3 



On doit verifier : 

* HH2 + HH3 + HH4 < HDALTR 

* LH3 < LH2 < LH1 

* EDALLE2G + EDALLE1 x NERV + LH1 x (NERV - 1) 

+ EDALLE2D = ETROTG + EGAU + ESURCH + EDROI + ETROTD 


CARACTERISTIQUES DE LA DALLE NERVUREE EQUIVALENTE 

(pour les calculs de repartition transversale) 


Epaisseur moyenne des ames des nervures. Le programme determine normalement lui 
meme cette 6paisseur; on ne remplira done pas cette case dans les cas courants. 


Epaisseur du hourdis. Le programme prend normalement EPAIS = HH2 ; cette dis¬ 
position peut, dans certains cas, conduire k sous-estimer notablement certains efforts, 
on pourra done porter ici une valeur de EPAIS differente de HH2 en se r£f6rant aux 
exposes de CART FAUCHART sur les calculs de flexion transversale pour sa deter¬ 
mination (cf Annales de l’LT.B.T.P. Juillet-Aout 1970). 


Hauteur d’une nervure pour le calcul de l’inertie de torsion. Le programme prend 
normalement pour calculer 1 ’ inertie de torsion d’une nervure dans une trav£e, la hauteur 
minimum dans cette travde ; on pourra dventuellement en remplissant la donn6e 
HNERV imposer une inertie de torsion qui sera alors identique pour toutes les trav6es. 


Largeur de la dalle en encorbellement mesur6c h. partir de l’axe de la nervure de rive : 
cette donnee est normalement determine H partir des donnees de la ligne Bl. 


Distances entre-axes des nervures: cette donnee est normalement dctcrmince k partir 
des autres donn6es de la ligne B2. 
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* REMARQUE 

Utilisation des donndes EPAIS, ANERV, HNERV, AL(1), AL(2) 

L’utilisation de ces donndes doit normalement ctre rdservde aux calculs d’ouvrages 
dont les caractdristiqucs transversales sortent du cadre prdvu par le programme (par 
exemple lorsque les caractdristiques gdomdtriques Aire, Inertie etc... sont introduites 
h. 1 ’aide du tableau D et done lorsque INERTIE = 0 - ligne A3). 

Toutefois ces donndes peuvent etre utilisdes independemment les unes des autres. 


LIGNES B3A - B3B 
a 

LIGNES B8A- B8B 


HAUTEURS DE LA DALLE 


Ce tableau n’est h foumir que si l’on dtudie une dalle de hauteur variable prdsentant 
un intrados parabolique. 

Porter dans ce cas, la hauteur de la dalle dans chaque section de la travde j. 

Dans les autres cas (hauteur constante ou hauteur variable avec gousset) on ne foumit 
pas ces lignes. 
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COUPES TRANSVERSALES CALCULABLES 


On se reportera aux dessins ci-contre lors de la mise au point des donndes & inscrire 
dans le bordereau (cf. commentaires) 

- Toutes les sections transversales definies ci-apr£s peuvent etre 616gies. 

La partie hachurSe de chaque coupe transversale definit la section dont les 
caract6ristiques sont ddcrites au tableau B du bordereau des donnies. 


TYPE 1 


j EDALLE 1 


i 


HDALTR 

I ' 

i 

HDALAP 

— 


— 




EDALLE 2. = EDALLE 3. = 0 
HDALLE 2. = HDALLE 3. = 0 
VACOUTRA = 2 


TYPE 2 

, EDALLE 2G EDALLE 1 EDALLE 2D 



EDALLE 3G EDALLE EDALLE 3D 


EDALLE 2. = EDALLE 3. 

HDALTR = HDALLE 2. + HDALLE 3. 
VACOUTRA « 1 
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TYPE 3 


HDALLE £G 

HDALLE 3G 


EDALLE 2G 

EDALLE 1 

EDALLE 2D 






HDALTR - HDALLE 2 + HDALLE 3 
VACDUTRA = 1 
EDALLE 3 * 0 


TYPE 4 


HDALLE EG 
HDALLE 3G 



HDALLE 2D 
HDALLE 3D 


EDALLE 2 = EDALLE 3 

HDALTR - < HDALLE 2 + HDALLE 3 ) > 0 

VACDUTRA * 2 

EDALLE 320 


TYPE 5 


HDALLE 2G 
HDALLE 3G 


EDALLE SG_ _ \ _ _ EDALLE 1 _ I EDALLE gD 



HDALLE 2D 
HDALLE 3D 


EDALLE 2 > EDALLE 3 i 0 

HDALTR - < HDALLE 2 i* HDALLE 3 ) > 0 

VACDUTRA = 2 

__J 









HDALTR = HDALLE £ + HDALLE 3 * HDALLE 4 


















TYPE 8 
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HDALLE 2G 
HIALLE 3G 

HDALLE 4G 



EDALLE 3G 


LH 2 


EDALLE 31 . 







HDALLE £D 
HDALLE 3D 

HDALLE 4D 


NERV = £ VACDUTRA = 1 

HDALTR - HDALLE E ♦ KDALLE 3 * HDALLE 4 

HDALTR = HH 2 HU 3 <• HH * 

LH 1 J IH 8 i LH 3 

TYPE 9 


HIALLE EG 
HDALLE 3G 



HDALLEZ 2D 
HDALLE 3D 


NERV = 2 VACDUTRA = 2 
HDALTR - C HDALLE 2 * HDALLE 3 5 > 0 
HDALTR - < HH £ + HH 3 > > 0 
EDALLE 2 = ClALLE 3 LH 2 = LH 1 
HDALLE 4=0 HH 4 = 0 


TYPE 10 


HDALLE 2G 

HDALLE 3G 



HDALLE 2D 


HDALLE 3D 


nerv -= 

2 

VACDUTRA - 2 


HDALTR 

- 

( HDALLE 2 * HDALLE 

3)20 

HDALTR 

- 

< HH £ + HH 3 > 5 0 


HDALLE 

4 

s 0 HH 4 - 0 LH 

2 = LH 1 
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TYPE 11 


EDALLE SC 


HDALLE 2G 


( EDALLE 1 

LH 1 

EDALLE l 

LH 1 

EDALLE 1 








EDALLE CD 


HDALLE SD 


TYPE 12 


HDALLE £G 
HDALLE 3G 



EDALLE 3G 


LH E 


EDALLE 3D 







HDALLE ED 
HDALLE 3D 


NERV = a VACtJUTRA = 0 

HDALLE 4 = 0 LH 3 = D 

HDALTR - ( HDALLE 2 + HDALLE 3 > i 0 

HDALTR - ( Hh £ t HH 3 f HH 4 ) S 0 

HDALTR " HDALAP 






